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A G-sorozat az Epson legujabb generacios SCARA robotja.

Jelenleg a teljes tipusvalasztékba 168 kilonb6z6 valtozat tartozik, 450 és 1000
milliméter kozti kar hosszal és akar 20 kilogrammos terhelhetéséggel. Az Epson
Smart-Motion technikai Ujitasanak koszonhetéen a robotok jelentésen gyorsabban
dolgoznak elédeiknél, ezzel kibdvitve a felhasznalasi terllettiket. Ezen tulajdonsagok
mellé a megszokott kivalé pontossag és megbizhatdsag parosul.

'Il

A G-sorozat munkateriilete
23%-kal javult.

Az Epson nem csak a Z-tengelyl orso
mozgasi sebességén javitott, hanem Epsm
kiszélesitette annak mozgasi terlletét is. A

G-sorozat sebessége és terhelhetésége
20%-kal javult az el6z6 tipusokhoz képest.
A tovabbfejlesztett motor vezérlésnek
kdszdnhetben gyors és preciz mozgasokra
képesek nagy tavolsagokon keresztul.

A G-sorozat robotai sztenderd, tisztaszoba
(10-es szintd / 1SO 4) M, vagy IP54/65-6s
valtozatokban rendelhetéek. Mindegyik tipus

sztenderd, falra szerelt és mennyezetre
rogzitett valtozatban is elérhetd.

A kompakt méretli RC180-as robot
vezérldvel és a kép feldolgozasra tokéletes
Smart Vision megoldasokkal a G-sorozat
kivald teliesitményt és egyszer(

Epson G6-551S miikodtetést iger.

Munkaterlletek 6sszehasonlitasa

A 10-es szintl besorolas az US FED STD 209E (old), az ISO 4 az ISO 14644-1 eléirasok alapjan.
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Tipusok beazonositasa D

DR
DW
45 S
55 1 SR
terhelhetéség 6kg,
10 85 P 650mm karhossz,
20 A0 PR 320mm Z-tengely,
PW sztenderd fali felerésités
= G6-653SW
C
CR
CwW
Tipus 1.+42. kar Z-tengely  Valtozat
hossza hossz.
LN
Aog -~
EPSON 8
s = _m—"_!;;
L el =
- ¥
| - | IP65 valtozat
; .7 G10-854P

G-sorozat

Terhelés (név./max.) 3/6kg 5/10kg 10/20kg
Kar 1 + 2 hossz.
450 mm 45 ° = =
550mm 55 J = =
650mm 65 J
850mm 85 = ° U
1.000mm AO - - °
Z-tengely hossz.
180mm 1 J o [
320mm 3 J — -
420mm 4 — ° U
Valtozatok
Sztenderd S J ° [
Falra szerelt W J . o
Mennyezet R ° U °
Tisztaszoba C J ° o
P54 B J ° o
|P65 P o [} o

0 Az IP54/IP65-0s és tisztaszoba véltozatok esetében a Z-tengely hossza 30 mm-rel révidebb.

G20-A04S
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Terhelhet6ség név./max. (kg

Elérés (mm)
Ismétlési pontossag + / -

1.+2. kar (mm)
3. kar (mm)
4. kar )
Max. sebesség + / -

1.+2. kar (mm/s)
3. kar (mm/s)
4. kar (°/s)
Tehetetlenségi nyomaték
név./max. (kg m2)
Z-tengely kiils6/belso o (mm)
Beraké ero

Z-tengely " (N)
Munkateriilet

A (mm)
B (mm)
C (mm)
Al ©)
A2 ©)
Z-16ket

A3 (mm)
A4 ©)
Méretek

D (mm)
E (mm)
F (mm)
G (mm)
H (furatok tavolsaga) (mm)
I (mm)
J (mm)
K (mm)
Témeg

Sztenderd (ka)
Mennyezet (kg)
Falra szerelt (kq)
Kabelezés

Elektromos

Pneumatikus

Kornyezeti feltételek
Hémérséklet
Paratartalom

A manipulator kivitelezése
Rogzités

Tisztaszoba és ESD

IP védelmi szint

Biztonsag

Vezérlo

G6 - 55 x
5/10
450 550 650 650 850
+ 0.015 + 0.025
+ 0.010 + 0.010
+ 0.005 + 0.005
6,440 7,170 7,900 8,900 11,000
1,100/2,350 1,100/2,350
2,400 2,400
0.01/0.12 0.02/0.25
20/14 25/18
150 250
502 602 702 705.5 905.5
450 550 650 650 850
134.8 161.2 232 212.4 207.8
+ 1562 + 152 + 152 + 152 + 152
+ 142 +147.5 +£147.5 +152.5 + 151

180 / 330 (150 / 300
tisztaszoba és IP54 / 65)

+ 360

309.5
299
684/834
180
150x150
200 300
250
4-011

27 27
27 27
29 29

180/ 420 (150 / 390
tisztaszoba és IP54 / 65)

+ 360
372
393.5
813.5/1,053.5
240
200x200
400 250 450
400
4-016
28 46 48
28 46 48
29.5 51 53

24 vezeték (15 pin + 9 pin D-Sub)
4 (2x @ 4mm és 2x @ 6mm)

5-40°C
10 — 80%, nem kicsapodo

Sztenderd, mennyezet, falra régzitett
Tisztaszoba 10 szint, illetve ISO 4 @

Sztenderd / IP54 / IP65

G6 - 65 x G10-65x G10-85x G20-85x G20-AO0x

10/20
850 1,000

+ 0.025
+0.010
+ 0.005

11,000 11,500
1,100/2,350
1,700

0.05/0.45

25/18

250

905.5 1,055.5

850 1.000
207.8 307
+ 152 + 1562
+ 151 +152.5

180/ 420 (150 / 390
tisztaszoba és IP54 / 65)

+ 360
372
393.5
813.5/1,053.5
240
200x200
450 600
400
4-016
48 50
48 50
53 55

CE Min6ségi tanusitvany, 3-as biztonsagi besorolas

Epson RC180

' Rovid id6ére magasabb értékek is megengedettek. 2 10-es besorolas US FED STD 209E (old), ISO 4 I1SO 14644-1.
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Epson RC180 robot vezérlo

Az Epson RC180 kompakt méretl robot vezérld, minimalis telepitési
terlletet igényel, széles koérl felhasznalast és megbizhatdsagot nyuit.

Az Epson RC180 robot vezérld programozasa egyszerl és hatékony.

A programozasi folyamat kilsé szamitdgéprél térténik, arra telepitett
szoftver segitségével, akar a sajat irbasztala mogott llve is. A vezérld
rendszer teljes koér( halézati tamogatast tartalmaz - ideélissa téve nagyobb

6| Epson robotok G-sorozat



Méretek (Sz x Mély. x M, mm)
Processzor

Memoria

Programkdrnyezet
Programnyelv

Program opciok

Bemenet / kimenet

Program

Pontok

Interface

Téapfeszlltség
Teljesitmény

Témeg

Kornyezeti h6mérséklet

Kérnyezeti paratartalom

Vezérl6rendszer

3m-es tapkabel
3m-es vezérlékabel

Vészkapcsold konnektor
Vakdugé az opcionalis eszk6zoknek
Sztenderd 50-labas I/0 csatlakozé, Sub-D

Epson RC+ 5.x program CD
Telepitési kézikonyv

Tovabbi leirdsok CD-n:
- vezérlé rendszer

- vezérlé

— programozas

- hasznalati utasitas

302 x170.5 x 275

Intel Celeron, egyedulallé valtozat

128 MB Flash RAM, 128 KB akkuval tamogatott SRAM

Epson RC+

Epson SPEL+

VB-Guide, Epson Vision

24/16, bévithetd 152/144-re

Max. 4MB programkaod, kb. 200.000 program lépésnek felel meg
Fileonként 1.000 pont

2x USB: szamitogépes kapcsolathoz és USB alapu memorianak,

Ethernet, 24/16 sztenderd 1/O.

Opciondlis lehetéségek:

RS-232C, Fieldbus-Slave (Profibus/CC-Link/Devicenet) Ethernet-IP, 152/144 1/0
bévithet6é

230/240 Volt , egyfazisu

1.300 VA, a csatlakoztatott manipulator fliggvényében
7kg

5-40°C

20 - 80%, nem kicsapodo
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Epson Smart Vision: kameras felismerés

Remek megoldasok, elérhet6 aron.

Az Epson RC180 és az Epson Smart Vision kombinacidja kompakt, rugalmas
és koltségtakarékos megoldast kinal termékfelismeréshez, minéségbiztositasi
és egyéb “vizualis” feladatokhoz.

SC300M (mobil kamera)

Felbontas (pixelben) 640 x 480 640 x 480

Az Epson Smart Vision kameras A fejlett elemzd eszkozoknek
felismerd rendszer kdnnyen kezelheté,  kdszonhetéen a programozasi
telepitése egyértelm(. A kamera folyamat intuitiv.

programozéi feliilete a robot Kett6é kamera tipus (régzitett és mobil)
programkornyezetének része. biztositja a rendszer rugalmassagat.

SC300 (rogzitett kamera)

Erzékeld tipusa V4" Progressive Scan with Square Pixels V4" Progressive Scan with Square Pixels

Lencse tipusa CS Mount CS Mount

Rogzitési lehetéségek

Mobil kamera fej opcio
Kommunikacios interface

Kép feldolgozé eszkdzok

Vizualis eszkozok

Egyéb vizualis eszk6zok

Robot/kamera kalibracio

Méretek (mm)

Témeg (kg)

Kornyezeti hdmérséklet
Teljesitmény
Csatlakozas

Bizonylatok

Rogzitett kamera

NA
Ethernet 10/100

Megnyit, bezar, elmos, nyujt, élesit,
simit, fordit, stb.

Geometriai keresés, polaris keresés,
normalizalt viszonyitds, terlletelemzés,
élkeresés, stb.

Keret, vonal, pont, hisztogram,
statisztika, stb.

Mobil, felfelé rogzitett, lefelé rogzitett,
(mind egyszer varazsl6 segédlettel)

154,13 (H) x 48,26 (M) x 60,05 (Sz)

0,435

0-45 °C
375 mA @ 24V DC (tipikusan 9W)
RJ45 for Power; RJ45 for Ethernet

FCC Class A; CE Class A; RoHS
Compliant

Mobil kamera (mobil fej, amelyet

a robot karjara lehet régziteni)

5 méter (Camera Link)

Ethernet 10/100

Megnyit, bezér, elmos, nyujt, élesit,
simit, fordit, stb.

Geometriai keresés, polaris keresés,

normalizalt viszonyitas, tertiletelemzés,
élkeresés, stb.

Keret, vonal, pont, hisztogram,
statisztika, stb.

Mobil, felfelé rogzitett, lefelé rogzitett,
(mind egyszerU varazslé segédlettel)
Main Body: 150,19 (H) x 51,31 (M) x
60,55 (Sz) Mobile Head: 44,25 (H) x

48,77 (M) x 68,17 (Sz)
Kamera test: 0,435
Mobil fej: 0,185
0-45 °C

375 mA @ 24V DC (tipikusan 9W)
RJ45 for Power; RJ45 for Ethernet

FCC Class A; CE Class A; RoHS
Compliant

Arizona Machinery Kft. EPSON DEUTSCHLAND GmbH
Dorozsmai Ut 35. Otto-Hahn-Stral3e 4
6728 Szeged, Hungary 40670 Meerbusch, Germany

Tel.: +36 62 / 462 665

Fax: +36 62 / 462 635
E-Mail: info@arizonam.com
http://www.arizonam.com

Tel.: +49 (0) 2159 / 538 1391
Fax: +49 (0) 2159 / 538 3170
E-Mail: robot.infos@epson.de
http://www.epson.de/robots

This brochure is subject to alterations; we are not responsible for any printing errors;
we retain the right to make procedural modifications without giving prior notice.
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